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1. 2.
RX > RX X
STROBE STROBE
CMDO CMDO
CMD1 CMD1
SVCH/ SVCH/
FRAME# RDY FRAME# RPY

STOP# STOP#

DCI DCO Fe — Dcl DCO
RESET# RESET#
MOSI MOSI
MISO o o MISO
SCK o o SCK
CLK {— CLK
LK1 CLK2

—© o
@ @

RX X

STROBE
CMDO
CMD1
CMD2

SVCH/ ATN#
FRAME# RDY

STOP#

DCI DCO

RESET#
MOSI

MISO
SCK

CLK

.

LK3

—© @
- 0
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4. 5.
RX X RX X
STROBE STROBE
CMDO CMDO
CMD1 CMD1
CMD2 - ATN# gggﬁ/ ATN#
SVCH/
FRAME# RDY FRAME# RDY

STOP# STOP#

DCI DCO ?gr——-DCI DCO
RESET# RESET#
MOSI MOSI
MISO ~° | MISO
SCK 1 SCK
CLK CLK
LK4 {;LKS

DCO5

ATmega
Die erste

Rechengerat
n 5 Controller

Stand: 1.1 vom 30. 12. 12

RG1v.6



|;LK6

.

LK7

.

LK8

.

LK9

6. 1. 8. Q. 10.
RX > RX X RX > RX X RX X
STROBE STROBE STROBE STROBE STROBE
CMDO CMDO CMDO CMDO CMDO
CMD1 CMD1 CMD1 CMD1 CMD1
CMD2  aTn# CMD2  pTN# CMD2 AT CMD2  pTN# CMD2  pTN#
SVCH/ oy SVCH/ oy SVCHY/ SVCH/ oo SVCH/ oy
FRAME# FRAME# FRAME# RDY FRAME# FRAME#
STOP# STOP# STOP# STOP#
STOP#
DCO5 DCO10
—| DCI DCO [° e—{ DCI DCO [° =— DCI DCO [ e——{ DCI DCO 7%?——-DCI DCO %é
RESET# RESET# RESET# RESET# RESET#
MOSI MOSI MOSI MOSI MOSI
—° > MISO —°°1 MISO —° e MISO ~°°| MISO —° 1 MISO
| SCK —° % SCK e e SCK — * SCK 1 SCK
CLK CLK CLK CLK

|, CLK
CLK10

ATmega Rechengerat
Die zweiten 5 Controller
Stand: 1.1 vom 30. 12. 12

RG2v.6



Erster

_,__ DCI

DCO

Werden DCI und ankommendes DCO des 1. Prozessors
auf GND gestopselt und ist DCO des letzten Prozessors

zum DCI des ersten durchgeschaltet, liegen beide Enden
der Kette auf GNG. Dann sind alle Prozessoren in die

Zweiter Dritter Letzter
DCI DCI ’7 DCI DCI
DCO DCO DCO DCO j_
I
I
Wrap Around vom 10. zum 1. Prozessor %

Kette eingeschlossen.

ATmega Rechengerat
Prinzip der DCI-DCO-Kette
Stand: 1.1 vom 30. 12. 12
RG3v.6



JC4

JC1
0 1 5 1 0 ATN#
2 3 4 311 STOP#
4 5 6 542 SVCH/FRAME#
R D I P
X 10 2 CMDO
112 10 65 CMD1
13 14
7 CMD2
Kommandogerat 8 RX
9 X
10 _  RESET#
JC3
O o VCC —11
OH |—_L| -3
C1l R100 5
T— - L 200u | [330r MISO B
Stromversorgung 9
LED1

Programmierung
(Zentralanschlul3)

LK1 1 5

LK2 3 4
CLK3 15 6
CLK4 7 3
CLK5 9 10
CLK®6 11 12
CLKZ 113 14
CLK8 15 16
CLK9 17 18
CLK10 19 20

Kommandogerat o
MP1
i 1
4 —
6 MOSI
8 SCK
10 vee
ATmega Rechengerat

Schnittstellen
Stand: 1.1 vom 30. 12. 12
RG4v.6



11

J_@

RESET# 9

CLK 13

12

IN_A1 40

IN_A2 39

IN A3 38

IN_AZ 37

N BI 26

N B2 35

IN_B3 34

IN B4 33

OUT A 1

vCC OUT B >

100k RDY 3

4

R1 STOP# 5

MOSI 6

MISO 1 _ _2 MISO LOC 7

SCK_ 3¢ o4 SCK LOC | 8
J1

GND ATmegal6

GND
RESET#

XTAL1
XTAL2

PAO
PAl
PA2
PA3
PA4
PAS
PAG
PA7

PB0O XCK/TO

PB1T1

PB2 INT2

PB3 OCO
PB4 SS#

PB5 MOSI
PB6 MISO

PB7 SCK

VCC
AVCC
AREF

SCL PCO
SDA PC1
TCK PC2
TMS PC3
TDO PC4

TDI PC5
TOSC1 PC6

TOSC2 PC7

RX PDO
TXPD1
INTO PD2
INT1 PD3
OC1B PD4
OC1A PD5
ICP1 PD6
OC2 PD7

3100n
10 \VCC
30
% c1 |c2 |c3
. 1 L
22 CMDQO
23 CMD1
24 CMD2
25 res
26 SW A
27 SW B
28 LED A2
20 LED B2
14 RX
15 TX
16 STROBE
17 SVCH/FRAME#
18 LED Al
19 LED_B1
20 DCO _OUT
21 ATN#

J2
DCI 1, 42 DCO_IN

ATmega Rechengerat

Mikrocontroller (einer von 10)

Stand: 1.1 vom 30. 12. 12
RG5v.6
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R2  8+22k

g|VCC

J3
m ll 2 4 |5 7 |8 IN_AL
>le . IN_A2
1. IN_A3
2 . Il IN_A4
R3 OUT A
5 e ] IN_B1
°l. Tl IN B2
2l | IN_B3
8 . | IN_B4
10 |o— -4 OUT B
Unten  2+33R VCC
2 ¢ 4k7
R5 R6 5,
SW_B T
SW_A i : %
LED_A1
* 3 ATmega Rechengerat
R7 35 Unten Stecktafelanschluld (einer
LED B1 [ 7|1 Stand: 1.1 vom 30. 12. 12
LED B2 ° 2 RG 6 V. 6
| 3
2220 R —

R8

Unten



